
 0
 M8002

MOV H0C8E D8120
通信參數
寄存器

MOV K8 D8039

SET M8039

ZRST D3
指令代码

D11

SET M8161

MOV K1 K4M20

 25
 M8000

MOV H5 D0
ENQ

MOV H30 D1
站号

MOV H32 D2
站号

<= Z0 D20
和校验字
节的数量

ADD D21 D1Z0
站号

D21

INC Z0

 56
 M8000

ASCI D21 D6Z1
校验码

K2

RS D0
ENQ

K12 D100Z2 K10

 73 > K3M6 K0 RST C0

MOV K1 K4M20



 85
 M8011

= K3M6 K0
 X001

远停

 C0
ROLP K4M20 K1

 K3
 C0

 M28
MOVP K1 K4M20

 112
 M21

PLS M36

 115
 M22

PLF M36

 118
 M23

PLS M37

 121
 M24

PLF M37

 124
 M25

PLS M38

 127
 M26

PLF M38

 130
 M57

变频器报
警

MC N0 M200

 N0  M200



 134
 M10

变频器正
转

SET M1

 M11

变频器反
转

MOV K0 Z2

 M8

正转启动

 M9

反转启动

 M12

变频器停
止

 M16

中速运行

 M17

低速运行

 X001

远停



 156
 M1

MOV H46 D3
指令代码

MOV H41 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

RST Z0

MOV K6 D20
和校验字
节的数量

MOV K2 Z1

MOV K0 D21

 191
 M8

正转启动

 M18

正反转切
换

ASCI H2 D6
校验码

K2

 201
 M9

反转启动

 M18

正反转切
换

ASCI H4 D6
校验码

K2

 211
 M10

变频器正
转

 M18

正反转切
换

ASCI H22 D6
校验码

K2

 221
 M16

中速运行

 M18

正反转切
换

ASCI H12 D6
校验码

K2

 231
 M17

低速运行

 M18

正反转切
换

ASCI H0A D6
校验码

K2



 241
 M11

变频器反
转

 M18

正反转切
换

ASCI H24 D6
校验码

K2

 251
 M16

中速运行

 M18

正反转切
换

ASCI H14 D6
校验码

K2

 261
 M17

低速运行

 M18

正反转切
换

ASCI H0C D6
校验码

K2

 271
 M12

变频器停
止

MOV H30 D7
数据

 X001

远停

 280
 M36

MOV H36 D3
指令代码

MOV H46 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

RST Z0

MOV K4 D20
和校验字
节的数量

MOV K0 Z1

RST D21

MOV K10 Z2



 318
 M37

MOV H37 D3
指令代码

MOV H30 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

RST Z0

MOV K4 D20
和校验字
节的数量

MOV K0 Z1

RST D21

MOV K20 Z2



 356
 M13

加速时间
设置

MOV H38 D3
指令代码

MOV H37 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

ASCI D151
加速時間
設置

D6
校验码

K4

RST Z0

MOV K8 D20
和校验字
节的数量

MOV K4 Z1

RST D21



 396
 M15

减速时间
设置

MOV H38 D3
指令代码

MOV H38 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

ASCI D152 D6
校验码

K4

RST Z0

MOV K8 D20
和校验字
节的数量

MOV K4 Z1

RST D21



 436
 M14

频率写入
变频器

MOV H45 D3
指令代码

MOV H44 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

ASCI D150
频率设置
值

D6
校验码

K4

RST Z0

MOV K8 D20
和校验字
节的数量

MOV K4 Z1

RST D21

 476 MCR N0



 478
 M38

MOV H37 D3
指令代码

MOV H41 D4
指令代码

MOV H30 D5
等侍时间

RST Z0

MOV K4 D20
和校验字
节的数量

MOV K0 Z1

RST D21

MOV K30 Z2

 516
 M14

频率写入
变频器

MOV K0 Z2

 M13

加速时间
设置

 M15

减速时间
设置



 528
 M9

反转启动

 M18

正反转切
换

SET M8122
發送參數

 M36
RST M1

 M37

 M38

 M8

正转启动

 M18

正反转切
换

 M10

变频器正
转

 M18

正反转切
换

 M11

变频器反
转

 M18

正反转切
换

 M12

变频器停
止

 M14

频率写入
变频器

 M13

加速时间
设置

 M15

减速时间
设置

 M16

中速运行



 M17

低速运行

 X001

远停

 557
 M8123

发送完毕
RST M8123

发送完毕



 560
 M8000

HEX D113 D155
运行频率
读取

K4

FLT D155
运行频率
读取

D155
运行频率
读取

HEX D123 D161
运行电流
读取

K4

FLT D161
运行电流
读取

D161
运行电流
读取

HEX D131 D163
运行状态
读取

K4

MOV D163
运行状态
读取

K2M50
变频器运
行中

MOV K100 D157

FLT D157 D159

DEDIV D155
运行频率
读取

D159 D502

DEDIV D161
运行电流
读取

D159 D500

 633
 M50

变频器运
行中

 Y000

 635
 M51

变频器正
转运行中

 Y001



 637
 M52

变频器反
转运行中

 Y002

 639
 M57

变频器报
警

 M8013
 Y003

 M8013
 Y004

 646 END


